
農業食料工学会 関西支部 第137回例会プログラム

時刻 時刻

9:15 9:15

座長： 村主勝彦（京都大学） 座長： 庄司浩一（神戸大学） 座長： 窪田陽介（神戸大学）

9:20 A-01 畜産廃水に含有する動物用抗菌剤の磁気濃縮分離の基礎検討

〇石堂一樹
1
，井原一高

2
，豊田淨彦

2
，立嶋正勝

3
，梅津一孝

4

1神戸大学農学部，2神戸大学大学院農学研究科，3NEOMAXエンジニアリング，4帯広畜産大学畜産学部

B-01 コンバインのためのステレオカメラを用いた障害物検出(第1報)　－収穫適期圃場における人検出－

○朝田諒
1
，飯田訓久

2
，村主勝彦

2
，増田良平

2

1京都大学農学部，2京都大学大学院農学研究科

C-01 サブテラヘルツ帯CMOSセンサによる水溶液及び培養細胞の評価

〇野村理衣
1
，小川雄一

2
，近藤直

2
，佐藤大紀

3
，芦田伸之

3
，満仲健

3
，齋藤晶

3
，飯塚邦彦

3
，鈴木哲仁

2

1京都大学農学部，2京都大学大学院農学研究科，3シャープ株式会社

9:20

9:35 A-02 乳牛糞尿の嫌気性消化における薬剤耐性菌の消長　－テトラサイクリン系抗生物質の影響－

〇辻 陽平1，井原一高2，間世田英明3，清水和哉4，豊田淨彦2，岩崎匡洋5，梅津一孝5

1神戸大学農学部，2神戸大学大学院農学研究科，3徳島大学大学院生物資源産業学研究部，4東洋大学生命科学
部，
5帯広畜産大学畜産学部

B-02
熱画像を用いた水田における人検出手法に関する基礎研究

○新井一矢1，増田良平2，村主勝彦2，飯田訓久2

1京都大学農学部，2京都大学大学院農学研究科

C-02
サブテラヘルツ波の透過反射系による乾燥食品中異物検出を目指した電磁界解析

〇吉田里奈1，多田佳也乃2，鈴木哲仁2，近藤直2，児玉陽平3，中島亜弓3，小川雄一2

1京都大学農学部，2京都大学大学院農学研究科3，味の素株式会社イノベーション研究所

9:35

9:50 A-03 小規模酪農場におけるバイオガスユニットのスタートアップ

〇矢野晃輔1，井原一高2，豊田淨彦2，弓削太郎3，Suchon Tangtaweewipat4，梅津一孝5

1神戸大学農学部，2神戸大学大学院農学研究科，3レチェール・ユゲ，4Chiang Mai University，5帯広畜産大学畜産
学部

B-03 熱画像を用いたシカ検出手法の基礎研究

〇西村俊哉1，増田良平2，村主勝彦2，飯田訓久2

1京都大学農学部，2京都大学大学院農学研究科

C-03 THz-ATR法による角層水分データに基づいた化粧品用乳化剤の評価

〇金山真弓1，白神慧一郎2，森田美穂3，鈴木哲仁2，近藤直2，小川雄一2

1京都大学農学部，2京都大学大学院農学研究科，3ナリス化粧品

9:50

10:05 A-04 エネルギー作物のメタン発酵特性

〇杉山萌1，大土井克明2，楠田啓3，村岡秀樹4，森光俊仁4，御前明郎4，松本洋俊5，清水浩2，中嶋洋2，宮坂寿郎2

1京都大学農学部，2京都大学大学院農学研究科，3京都大学大学院エネルギー科学研究科，4株式会社ヴァイオス，
5株式会社アミタ持続可能経済研究所

B-04
ドローンによる獣害対策に関する研究　（第1報）　－GNSSおよび焦電センサを用いた侵入防止システムの開発－

鬼頭孝治1，王　秀崙1，○河野純輝1

1三重大学大学院生物資源学研究科

C-04
近赤外分光法及びアクアフォトミクスを用いた水環境中微生物の動態に関する研究

〇中川雄貴1，沼田　淳2，Roumiana Tsenkova1

1神戸大学農学部，2サントリーグローバルイノベーションセンター株式会社水科学研究所

10:05

10:20 A-05 線形多段数値積分法のDEM解析への適用性について

〇浅井啓志1，中嶋洋1，清水浩1，宮坂寿郎1，大土井克明1

11京都大学農学部，2京都大学大学院農学研究科

B-05 ドローンによる獣害対策に関する研究　（第2報）　－搭載カメラを用いたGNSSによる着陸位置の誤差補正－

鬼頭孝治1，王　秀崙1，○福嶋琢朗2

1三重大学大学院生物資源学研究科，2三重大学生物資源学部

C-05 レーザーラマン顕微分光法によるカツオ眼窩脂肪のPUFAマッピング(第２報)　－鰹頭スライス切片による考察－

〇裏岡由莉1，豊田淨彦2，井原一高2

1神戸大学農学部，2神戸大学大学院農学研究科

10:20

10:35 10:35

座長： 井原一高（神戸大学） 座長： 野波和好（鳥取大学） 座長： 宮坂寿郎（京都大学）

10:45 A-06 履板間距離が推進性能に与える影響について

〇横山彰1，中嶋洋2，清水浩2，宮坂寿郎2，大土井克明2

1京都大学農学部，2京都大学大学院農学研究科

B-06 大規模トマト生産施設における収穫ロボットの開発　－3次元距離センサを用いた収穫対象果実の識別－

〇南　駿1，門田充司1，難波和彦1

1岡山大学大学院環境生命科学研究科

C-06 光拡散画像計測法によるサフラン球茎内デンプン含量非破壊計測技術の開発

〇馬塲加奈子1，伊藤博通2，宇野雄一2，黒木信一郎2，梶川奈緒2，濱口悠紀2，座古健世1

1神戸大学農学部，2神戸大学大学院農学研究科

10:45

11:00 A-07 OSSを用いた切削問題の3次元DEM解析

〇中西亮太1, 中嶋洋2, 清水浩2, 宮坂寿郎2, 大土井克明2

1京都大学農学部，2京都大学大学院農学研究科

B-07 大規模トマト生産施設における収穫ロボットの開発　－ガクを離脱させない収穫用エンドエフェクタの試作－

〇陣内瞭輔1，門田充司2，難波和彦2

1岡山大学農学部，2岡山大学大学院環境生命科学研究科

C-07 収穫後における青果物の細胞膜機能劣化の定量化

〇吉海江卓1，黒木信一郎2，田中麻衣2，伊藤博通2，中野浩平3

1神戸大学農学部，2神戸大学大学院農学研究科，3岐阜大学大学院連合農学研究科

11:00

11:15 A-08 付着力によるシングルグローサシューの牽引力への影響

王　秀崙1，鬼頭孝治1，○西山千尋2

1三重大学大学院生物資源学研究科，2三重大学生物資源学部

B-08 車両の自律走行に関する研究　－走行軌道のスムージング化と画像による自己位置補正－

○山根奈美1，西村拓也1，廖　志強1，牧　隆之介1，陳山　鵬1，山下光司1

1三重大学生物資源学部

C-08 生長過程における温州ミカン果皮の蛍光特性の推移

〇板倉健太1，Muhalfiza2，斎藤嘉人2，Dimas Firmanda Al Riza2，河野靖3，鈴木哲仁2，小川雄一2，近藤直2

1京都大学農学部，2京都大学大学院農学研究科，3愛媛県農林水産研究所

11:15

11:30 A-09 ゴムノキ廃材の間接ガス化に関する研究　－ガス化中の温度測定－

○今村竜太1，本間寛己1

1松江工業高等専門学校

B-09 農用車両の自律走行制御に関する研究　－目標経路の変化に対応する操舵角オフセット制御法－

○三上直輝1，山下光司1，陳山　鵬1

1三重大学生物資源学部

C-09 カラム型ポリマーモノリスによる大腸菌捕集能の評価

〇澤昂志1，小川雄一2，近藤直2，鈴木哲仁2

1京都大学農学部，2京都大学大学院農学研究科

11:30

11:45 A-10 海水を含ませたヒノキのガス化残材の吸着特性

〇余村大輝1，坂根圭亮1，本間寛己1

1松江工業高等専門学校

B-10 農道自律走行可能なロボット車両開発のための状況認識システム

○永谷良介1，森尾吉成2，村上克介2

1三重大学生物資源学部，2三重大学大学院生物資源学研究科

C-10 レタス表面の微視的な形状変化を利用した鮮度評価に関する基礎研究

〇巽鮎子1，中島周作2，今井康貴2，鈴木哲仁2，近藤直2，小川雄一2

1京都大学農学部，2京都大学大学院農学研究科

11:45

12:00 12:00

13:00 13:00

座長： 山下光司（三重大学） 座長： 森尾吉成（三重大学） 座長：  鈴木哲仁（京都大学）

14:00 A-11 ドローンを用いた稲の草高推定

○平田哲1, 村主勝彦2, 飯田訓久2, 増田良平2

1京都大学農学部，2京都大学大学院農学研究科

B-11 ラッキョウ収穫・調製作業の機械化に関する研究　－収穫・調製作業の調査と機械化の検討－

〇河本憲子1，野波和好1，中田 昇1，山口武視1，近藤謙介1

1鳥取大学農学部

C-11 シイタケ菌床栽培環境の最適化　-子実体発生における光照射時間の影響-

〇峯尾敏弘1，門田充司2，難波和彦2，柏野泰章3

1岡山大学農学部，2岡山大学大学院環境生命科学研究科，3浅野産業株式会社

14:00

14:15 A-12 ドローンを用いた森林の3Dマップ作成と森林資源情報の推定

〇米原太一朗1，飯塚浩太郎2，伊藤雅之2，小杉緑子3，飯田訓久3，村主勝彦3，増田良平3

1京都大学農学部，2京都大学東南アジア研究所，3京都大学大学院農学研究科

B-12 圃場設置型簡易フィールドサーバーシステムの開発

〇松田夏美1，川村恒夫2，庄司浩一2，窪田陽介3

1神戸大学農学部，2神戸大学大学院農学研究科，3神戸大学大学院自然科学研究環

C-12 リーフレタスの成長における明期長及び明暗周期の最適化

〇倉田敬史1，清水浩2，中嶋洋2，宮坂寿郎2，大土井克明2

1京都大学農学部，2京都大学大学院農学研究科

14:15

14:30 A-13 水中ヘルムホルツ共鳴による異なる発育段階のウグイの体積測定のための体積弾性率の推定

〇段正楠1，Njene Stephen2，西津貴久3，鈴木哲仁2，小川雄一2，近藤直2

1京都大学農学部，2京都大学大学院農学研究科，3岐阜大学応用生物科学部

B-13 施設園芸における小松菜栽培のためのスマート化

〇田中大貴1，西浦芳史1

1大阪府立大学生命環境科学域

C-13 リーフレタスへの赤色光と青色光による交互照射の最適化

〇高須慎平1，清水浩2，中嶋洋2，宮坂寿郎2，大土井克明2

1京都大学農学部，2京都大学大学院農学研究科

14:30

14:45 A-14 色情報に基づく生育中の桃の個体管理　－小型無線モジュールによる色情報の取得－

鬼頭孝治1，王　秀崙1，○岩月みなみ2

1三重大学大学院生物資源学研究科，2三重大学生物資源学部

B-14 データサイエンス手法を用いた環境データからの大葉の病気発生予測

〇坂井達也1，宮坂寿郎2，榊原伸泰3，榊原輝大3，清水浩2，中嶋洋2，大土井克明2

1京都大学農学部，2京都大学大学院農学研究科，3榊原農園

C-14 植物工場におけるサフランの生育制御　－養液濃度が子球肥大と柱頭クロシン濃度に与える影響－

〇座古健世1，伊藤博通2，黒木信一郎2，宇野雄一2，濱口悠紀2，梶川奈緒2，馬場加奈子1

1神戸大学農学部, 2神戸大学大学院農学研究科

14:45

15:00 A-15 バガスを用いたバイオボードの作製及びその強度

王　秀崙1，鬼頭孝治1，任　冬陽1，喜田創太1，○柴本翔平2，翁　炎2，徐　福東2

1三重大学大学院生物資源学研究科，2三重大学生物資源学部

B-15 複数台農業用ロボットの遠隔管制システム

○小倉かりん1，村主勝彦2，飯田訓久2，増田良平2

1京都大学農学部，2京都大学大学院農学研究科

C-15
植物工場における白花蛇舌草の生育制御　－気温が成長とイリドイド配糖体濃度に与える影響－

〇松井建樹1，伊藤博通2，宇野雄一2，黒木信一郎2，東内一輝2，塙千尋2，柴田将利1，Leung PING-CHUNG3，Clara BIC SAN

LAU3

1神戸大学農学部, 2神戸大学大学院農学研究科, 3香港中文大学中医中薬研究所

15:00

15:15 15:15

座長： 大土井克明（京都大学） 座長： 難波和彦（岡山大学） 座長： 伊藤博通（神戸大学）

15:25 A-16 食の安全のための生体特徴を利用した精米粒個体認識システム

○巻渕優紀1，森尾吉成2，村上克介2

1三重大学生物資源学部，2三重大学大学院生物資源学研究科

B-16 生産設備の状態監視・診断システムに関する研究　－構造系異常の逐次診断法－

○柴田健吾1，関　照議1，陳山　鵬1，山下光司1

1三重大学生物資源学部

C-16 果菜類接ぎ木苗生産のための育苗環境探索

〇田頭悠一1，西浦芳史1

1大阪府立大学生命環境科学域

15:25

15:40 A-17 作物生育管理のための日射量センサの開発

〇向田展章1，川村恒夫1，庄司浩一1，窪田陽介2

1神戸大学大学院農学研究科，2神戸大学大学院自然科学研究環

B-17 生産設備診断のためのエキスパート・アドバイザ・システムに関する研究　－構造系異常を診断対象として－

○丸山美沙1，宋　瀏陽1，弓削公臣1，陳山　鵬1，山下光司1

1三重大学生物資源学部

C-17 エンドウの開花促進に有効な光環境および栽培方法の検討

○栗田篤志1，村上克介2，森尾吉成2，須藤聡一3

1三重大学生物資源学部，2三重大学大学院生物資源学研究科，3コイト電工（株）

15:40

15:55 A-18 スキッドを利用した株間除草機構の開発

〇寺井普幸1，庄司浩一2，川村恒夫2，窪田陽介3

1神戸大学農学部，2神戸大学大学院農学研究科，3神戸大学大学院自然科学研究環

B-18 分子時刻表手法における解析周期とサンプリング数が時刻推定精度へ与える影響

〇高松優行1，竹岡真梨2，福田弘和2

1大阪府立大学工学域，2大阪府立大学大学院工学研究科

C-18 LED利用型植物工場における赤色光がナスの成長に及ぼす影響

○福井康平1，村上克介2，森尾吉成2，須藤聡一3

1三重大学生物資源学部，2三重大学大学院生物資源学研究科，3コイト電工（株）

15:55

16:10 A-19 無線操縦ヘリコプタ搭載用ロータリアトマイザの散布性能評価

〇伊藤嘉朗1，窪田陽介2，川村恒夫3，庄司浩一3，小原裕三4

1神戸大学農学部，2神戸大学先端融合研究環，3神戸大学大学院農学研究科，4農業環境変動研究センター

B-19 水稲栽培のための施肥法の検討と試み

〇仲井勇人1，西浦芳史1

1大阪府立大学生命環境科学域

C-19 レタスの青色光・赤色光LED交互照射と蛍光ランプ照射下における成長比較と遠赤色付加の及ぼす影響

○山田昌和1，村上克介2，森尾吉成2，須藤聡一3

1三重大学生物資源学部，2三重大学大学院生物資源学研究科，3コイト電工（株）

16:10

16:25 C-20 植物工場レタスの成長分布と利益に関する数理モデル

〇宮城勇作1，守行正悟2，金田浩彰2，福田弘和2

1大阪府立大学工学域，2大阪府立大学大学院工学研究科

16:25

16:40 16:40

休憩

昼食・幹事会（222号第6講義室2Ｆ）

休憩

閉会の辞（A会場)　支部長　飯田訓久

平成28年3月15日（水）　9時15分 開会

講演時間：1題15分（発表12分・質疑応答3分） ○印：講演者

A会場　124号第1講義室 B会場　120号第3講義室 C会場　119号第4講義室

開会の辞（A会場）　例会実行委員長　西浦芳史

総会（A会場）


